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* 김영진, 정한철, 조영준, 이강원, 손웅희(한국생산기술연구원), 허경무(단국대학교) 

TEP-24 센서리스 유도전동기의 적응 속도 관측기 기반 슬라이딩 모드 제어    ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 522 
* 지민석, 김진수, 이강웅(한국항공대학교), 이재용((주)에이디티) 

TEP-25 제어이론을 이용한 D 급 디지털 오디오 앰프의 모델링과 해석, 설계    ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 528 
* 도태용(한밭대학교), 류태하, 류지열((주)디엠비테크놀로지) 

TEP-26 MATLAB/Simulink 를 이용하여 차량모델에 결합된 컬럼형 전동식조향장치(CEPS)의 토크제어  

시뮬레이션                                      ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 536 
* 방두열(전북대학교 대학원), 이성철(전북대학교 기계공학부), 장봉춘(안동대학교 기계공학부) 

TEP-27 대사계에서의 준정상상태 근사법의 자동 적용           ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 541 
* 최준원, 양경원, 이상엽, 이태용(KAIST) 

TEP-28 사용자 선호도 분석을 위한 상대 네트워크 구축방법      ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 546 
* 조영임(수원대학교) 

TEP-29 유수분리기용 레벨 센서의 설계에 관한 연구            ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 550 
* 제우성, 김경우(동명대학교) 

TEP-30 시간 지연 제어를 이용한 영상 안정화 장치 제어         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 555 
* 배영걸, 박주광, 정슬(충남대학교) 

TEP-31 수중 초음파 원격이탈 장치용 음원인식 알고리듬         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 560 
* 김영진(한국생산기술연구원), 허경무(단국대학교) 
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TEP-32 표준교정시스템을 이용한 전도형 우량계 측정불확도 분석  ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 564 
* 신강욱, 홍성택(한국수자원공사) 

TEP-33 Quad-Rotor 형태의 비행 로봇의 호버링 제어 구현       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 570 
* 전효원, 정슬, 노진석(충남대학교) 

TEP-34 센서 네트워크를 위한 퍼지 알고리즘이 적용된 동적 연결성 제어    ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 576 
* 손태환, 이인철, 박귀태(고려대학교) 

TEP-35 뉴럴네트워크를 이용한 무선센서 네트워크에서의 데이터 병합       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 581 
* 공영배, 장형준, 박귀태(고려대학교) 

TEP-36 지능형 홈을 위한 무선 센서 네트웍에 관한 연구         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 585 
* 황세희, 박상덕(한국생산기술연구원), 심귀보(중앙대학교) 

TEP-37 아연도금로 정밀온도제어를 위한 유도가열 시스템        ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 590 
* 한무호, 박태준, 이진희, 이성희, 이왕하(포항산업과학연구원) 

TEP-38 이족 로봇의 원형 선회 보행                         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 596 
* 임승철, 강환일, 손영익, 김갑일(명지대학교), 오성남(명지대학교), 곽병문((주)서문기술) 

 

SESSION: FEP  Poster Session 2 

FEP-1 보안시스템에 적용하기 위한 소프트 컴퓨팅을 이용한 인체 인식     ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 602 
* 황상현, 이정언, 김동원, 박귀태(고려대학교) 

FEP-2 퍼지시스템과 뉴럴네트워크를 이용한 보행 로봇의 자세제어        ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 605 
* 이선구, 김동원, 박귀태(고려대학교) 

FEP-3 퍼지시스템과 유전자 알고리즘을 이용한 이족로봇의 계단보행을 위한 안정된 걸음걸이 설계  ‥‥‥ 611 
* 강환일, 임승철, 김갑일, 손영익, 장우석(명지대) 

FEP-4 유전자 알고리즘을 이용한 이족보행 로봇의 최적 영점 모멘트 점의 궤적 연구        ‥‥‥‥‥‥ 617 
* 강환일, 임승철, 김갑일, 손영익, 장우석(명지대) 

FEP-5 입력/상태 제한조건을 가지는 선형계를 위한 완전추종제어         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 621 
* 방대인, 최진영, 심형보(서울대) 

FEP-6 2 자유도 병렬형 매니퓰레이터의 기구학적 최적화 및 성능 평가       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 626 
* 남윤주, 박명관(부산대학교) 

FEP-7 Vision Camera 와 전자식 나침반을 이용한 Simultaneous Localization and Map building  ‥‥‥‥‥ 632 
* 김대욱, 심귀보(중앙대학교) 

FEP-8 PSD 를 이용한 위치인식센서의 특성평가               ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 636 
* 박기영, 성상만(한국기술교육대학교), 박재한, 백승호, 백문홍(한국생산기술연구원) 

FEP-9 불확실한 자코비안을 포함하는 로봇 매니퓰레이터의 시각구동 강인제어 ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 640 
* 김진수, 지민석, 이강웅(한국항공대학교) 

FEP-10 매핑을 위한 복수 로봇의 계층적 제어                 ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 646 
* 이석규, 심준홍, 김동성, 정지윤(영남대학교) 

FEP-11 가변 조향링크 옵셋을 갖는 캐스터 바퀴 이동로봇의 등방성 분석 ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 651 
* 김성복(한국외국어대학교), 문병권(한국외국어대학교 대학원) 
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FEP-12 평면형 이족 보행 로봇의 보행 속도 향상에 관한 연구     ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 657 
* 김희국, 이정헌(고려대학교), 최재연, 이병주(한양대학교) 

FEP-13 스튜워트 플랫폼 구조를 구속하여 얻어지는 병진형 3 자유도 병렬 메커니즘의 정위치 해석해와  

기구학 해석 및 구현                               ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 663 
* 김희국, 신동민, 이석희(고려대학교), 오세민, 이병주(한양대학교) 

FEP-14 Quad-Rotor Type UAV 의 모델링과 정지비행제어         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 669 
* 강민성, 지상기, 김진현, 김태주, 박상덕(한국생산기술연구원) 

FEP-15 자가 적응형 서비스 로봇 소프트웨어를 위한 프레임워크   ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 674 
* 김동선, 박수용(서강대학교) 

FEP-16 저조도 환경에서의 실시간 로칼 특징점 검출            ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 680 
* 문찬우, 김영욱(전자부품연구원) 

FEP-17 수중로봇의 원전 적용                              ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 685 
* 최영수, 정경민, 조재완, 이성욱, 김성수, 정승호(한국원자력연구소) 

FEP-18 목표지향설계 개념을 이용한 화재탐색로봇의 제어구조 설계‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 688 
* 조건래, 장평훈, 김종현, Jin Maolin, 이진오, 정재원, 한동기, 정제형(한국과학기술원),  

강영환, 이우준, 김용보(동일파텍㈜) 

FEP-19 저조도 영상에서의 물체인식                         ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 694 
* 문찬우, 박창우, 김영욱, 정중기, 이종배, 김봉석, 성하경(전자부품연구원) 

FEP-20 원격작업을 위한 가상환경의 시각지원 효율성 실험       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 698 
* 송태길, 임광묵, 김성현, 박병석(한국원자력연구소), 이상호(충북대학교) 

FEP-21 원격조작기의 마찰보상을 통한 힘반영 민감도 향상       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 704 
* 이종광, 이효직, 박병석, 윤지섭(한국원자력연구소) 

FEP-22 6 륜 독립구동 인휠모터 전기구동차량의 주행 제어       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 709 
* 이지석((주)로템), 이성욱(원자력연구소), 김정민(성균관대학교) 

FEP-23 리모컨 외관의 Vision 검사 시스템 개발                ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 715 
* 박세혁, 강수민, 허경무(단국대학교) 

FEP-24 선형사형변환 불변 특성을 가진 정규화기법의 성능비교    ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 719 
* 강환일, 임승철, 김갑일, 손영익, 장우석(명지대) 

FEP-25 비젼시스템을 이용한 강철 휠 림의 크랙검사            ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 724 
* 이형기, 안영주, 김혜란(부경대학교) 

FEP-26 초음파 의료 진단기에서 영상의 공간합성을 위한 시뮬레이터 개발  ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 729 
* 최명환, 박종현(강원대학교) 

FEP-27 맥파 측정 센서와 전도성 섬유, 임베디드 시스템 기반의 웨어러블 센서 글러브 구현   ‥‥‥‥‥‥ 733 
* 이영범, 이병우, 윤성원, 이명호(연세대학교) 

FEP-28 파라미터 불확실성에 대한 정적 가중치를 이용한 H-infinity 제어기 설계  ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 739 
* 손정은, Haniph A. Latchman(University of Florida) 

FEP-29 표적상태 추정기를 이용한 포 구동명령 개선            ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 744 
* 이석재(국방과학연구소), 백승문(LS산전 전력연구소), 유 준(충남대학교) 

FEP-30 이족 로봇의 동적 보행을 위한 환경 인식 시스템의 개발   ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 749 
* 송희준, 김동원, 박귀태(고려대학교) 
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FEP-31 레이저 레인지 파인더와 전방향 시각 센서의 센서 융합을 이용한 이동 로봇의 동시 위치 추정  

및 지도 생성                                      ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 755 
* 강정원, 김재헌, 정명진(한국과학기술연구원) 

FEP-32 센서 네트워크 기반 음성 추적 팬-틸트 카메라 시스템 개발‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 761 
* 윤동열, 한윤종, 주영훈, 김성호(군산대학교) 

FEP-33 HIV-1 바이오 시스템의 지능형 제어기 설계             ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 766 
* 주영훈, 김성호(군산대학교), 김도완, 박진배(연세대학교) 

FEP-34 PSO 와 GA 의 특징과 차원성에 대한 수치적 비교        ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 772 
* 안태천, 장경원, 신동두(원광대학교) 

FEP-35 FPN 과 PN 의 합성에 의한 IG_gHSOFPNN 의 새로운 구조 ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 778 
* 안태천, 박호성(원광대학교), 오성권(수원대학교) 

FEP-36 갈릴레오 지역지상국 구축 방안                       ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 784 
* 김태희, 이상욱(한국전자통신연구원) 

FEP-37 Land Vehicle 용 GPS/INS 결합 시스템 개발            ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 788 
* 강희준, Nguyen H. Q. P., 서영수(울산대학교), 이규찬(현대중공업) 

FEP-38 동보행 가능한 4 각 로봇을 위한 형상기억합금 액추에이터를 적용한 3 자유도 다리 디자인  ‥‥‥‥ 794 
* 구준범, 이연정(경북대학교) 
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